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RO 125514 B1

Inventia se refera la un suport pentru plasmatron, destinat aplicarii metodei de
strunjire asistata cu jet de plasma.

Sunt cunoscute dispozitive pentru sustinerea si pozitionarea plasmatronului
(SU 1449238, SU 1207631), constituite din doua motoare electrice de actionare, care
deplaseaza un ax cu clichet, care roteste o roata de clichet solidara cu un angrenaj melcat
si cu un surub care deplaseaza axial o piulita solidara cu plasmatronul.

Acestea prezinta dezavantajul unei constructii complicate.

Mai este cunoscut un dispozitiv constituit dintr-o coroana circulara pe care se
deplaseaza, cu ajutorul unei benzi elastice si al unei roti zimtate, un generator de plasma
(RO 116367).

Dispozitivul cunoscut prezinté dezavantajul ca reglarea se face prin actionarea meca-
nica a rotii zimtate si nu este o reglare continua, care sa se poata efectua in timpul pre-
lucrarii, ¢ci una care se efectueaza discontinuu la inceputul prelucrarii sau in momente de
intrerupere a prelucrarii.

Inventia rezolva problema unui dispozitiv cu reglare continua, in timpul prelucrérii,
comandaté de un computer in functie de programul rulat.

Suportul pentru plasmatron, pentru comanda continua si in timp real a pozitiei
plasmatronului de catre un computer, rezolva problema de mai sus, prin aceea ca este
alcatuit dintr-o talpa pe care este fixatd o coloana pe care ghideaza o clema crestata de
strdngere, a carei pozitie axiala pe coloana amintita se stabileste cu ajutorul a doua saibe
prevazute cu cate un surub de blocare, iar pozitia unghiulara a clemei crestate pe coloana
amintita se definitiveaza strangand clema crestata, prin infiletarea unei piulite cu maneta pe
un ax filetat, infiletare care realizeaza si presarea intr-o gaura a axului filetat a tijei unei furci,
fixand astfel pozitia unghiulara si cea verticald a furcii respective pe care se prinde un
servomotor care actioneaza un ax de care se fixeaza un suport prevazut cu o contragreutate
reglabila pe o tija si cu doua lagére in care se poate roti un ax sub actiunea unui servomotor
fixat de suportul amintit, axul fiind strans intre doua falci, pe una din falci fiind atasata o tija
pe care poate culisa o contragreutate, iar pe cealalta falca fiind atasata o brida de care se
prinde un element comandat, de exemplu un plasmatron.

Inventia prezinta urmatoarele avantaje:

- asigura posibilitatea reglarii pozitiei plasmatronului in timpul prelucrarii piesei;

- face posibila reglarea de catre un calculator in functie de diversi parametri, conform
programului rulat.

In cele ce urmeaza, se face o descriere detaliata a obiectului inventiei, in legatura si
cu fig. 1 si 2, care reprezinta:

- fig. 1, vedere in spatiu a inventiei;

- fig. 2, vedere, explodatd, in spatiu a inventiei.

Suportul pentru plasmatron, conform inventiei, este alcatuit dintr-o talpa 1, pe care
este fixata o coloana 2, pe care ghideaza o clema crestata de strangere 3, a carei pozitie
axiala pe coloana 2 se stabileste cu ajutorul a doua saibe 4, prevazute cu cate un surub de
blocare 5. Pozitia unghiulara a clemei crestate 3 pe coloana 2 se definitiveaza strangand
clema crestata 3 prin infiletarea unei piulite cu maneta 6 pe un ax filetat 7, infiletare care
realizeazd si presarea intr-o gaura a a axului 7 a tijei unei furci 8, fixand astfel pozitia
unghiulara si cea verticala a furcii 8. Pe furca 8 se prinde un servomotor 9 care actioneaza
un ax 10, de care se fixeaza un suport 11 prevazut cu o contragreutate 12 reglabila pe o tija
13 si cu doua lagéare 14 in care se poate roti un ax 15 sub actiunea unui servomotor 16 fixat
de suportul 11. Axul 15 fiind strans intre o falca 17 si o alta falca 18, pe una din falci 17 fiind
atasata o tija 19 pe care poate culisa o contragreutate 20, iar pe cealalta falca 18 fiind
atasata o brida 21, de care se prinde un element comandat (plasmatron etc.), nefigurat.
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Revendicare

Suport pentru plasmatron, pentru comanda continua si in timp real a pozitiei plasma-
tronului de catre un computer, caracterizat prin aceea ca este alcatuit dintr-o talpa (1) pe
care este fixatad o coloana (2) pe care ghideaza o clema crestata de strangere (3), a carei
pozitie axiala pe coloana (2) se stabileste cu ajutorul a doua saibe (4) prevazute cu cate un
surub de blocare (5), iar pozitia unghiulara a clemei crestate (3) pe coloana (2) se definiti-
veaza strangand clema crestata (3) prin infiletarea unei piulite cu maneta (6) pe un ax filetat
(7), infiletare care realizeaza si presarea intr-o gaura (a) a axului (7) a tijei unei furci (8),
fixand astfel pozitia unghiulara si cea verticala a furcii (8) pe care se prinde un servomotor
(9) care actioneaza un ax (10) de care se fixeaza un suport (11) prevazut cu o contragreutate
(12) reglabila pe o tija (13) si cu doua lagare (14) in care se poate roti un ax (15) sub
actiunea unui servomotor (16) fixat de suportul (11), axul (15) fiind stréns intre o falca (17)
si o alta falca (18), pe una din falci (17) fiind atasata o tija (19) pe care poate culisa o
contragreutate (20), iar pe cealalta falca (18) fiind atasata o brida (21) de care se prinde un
element comandat, de exemplu, un plasmatron.
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Fig. 1
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Fig. 2
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